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Nastaveni programu Dynast pro domaci pouziti

Po spusténi aplikace Dynast Shell (dynshell.exe) libovolnym zpiisobem (piimo z ptikazové fadky,
pomoci Priizkumnika soubort, nékterého souborového manazeru, vytvoreného zastupce aplikace na
plosSe atd.) v menu Preferences vyberte polozku Options...
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Po odkliknuti volby Options se otevie okno s vice zalozkami. Aktivujte zalozku Solver a pokud
nemate aktivni volbu Lite Solver offline, aktivujte ji. Potvrd’te volbu uzavienim okna kliknutim na
tlacitko OK.
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DYNAST options

[ Edtor | [ Plot | [P Diagram | () Tools | (1 Foiders @ Soiver |
— Solver type

" Solver online

Address Ivﬂual.cm ©2:3000 d

" Firewallimmune Solver Online  Use this option i you have restricted
connection

-
* Lite Sclver offine e
Version 3.9.23 July 23, 2008 2-

(" Student Solver offiine
Version 3.9.23 July 23, 2008 Copy No. 545820052005

" Professional Solver offline

Not available - dongle is not installed

Pokud budete pracovat s timto nastavenim, mtzete kreslit libovolné velké schéma, ale simulovat Ize
jen schéma omezené na 8 jednoduchych blokii. Pti pouziti Simulink blokti zalezi na individualni
situaci.
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Postup pri FeSeni ulohy

Prvnim krokem feSeni ulohy je nakresleni schéma, které se bude simulovat. Napftiklad toto:
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Nakreslené schéma ulozte pomoci volby File — Save As.
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V dalsim kroku nastavte parametry simulace. Pokud je potfebné ziskat pfechodovou charakteristiku
v menu Analysis zvolte Nonlinear. Pro spravny vysledek je potiebné nastavit Analysis mode
Transient (je zvolen defaultn€) a nastavit ¢as simulace. Polozku ,,Time from* ponechte rovnou 0
(nule). Polozku ,,to:* nastavte na takovou hodnotu, aby vysledny graf zobrazoval cely ptfechod do
ustaleného stavu, ale nebyl pfili§ dlouhy (po vétSinu Casu jiz ustaleny). Pti urCeni této doby je nutné
pro prvni simulaci odhadnout spiSe delsi dobu (klidné i tisicovky sekund) a pro druhou simulaci
upravit tento ¢as na hodnotu potiebnou k ustaleni (odecist z grafu prvni simulace) a znovu
odsimulovat.

V zalozce Desired Variables zvolte signal, ktery chcete vykreslovat do grafu (je to vétSinou ten
vystupni). Pokud jste si ho pojmenovali, najdéte jeho jméno a zakliknéte jej. (V ukdzkovém
ptikladu se jmenuje ,,out®.)
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Nonlln—ear Analysis
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" Static or steady-state
i sweeping

Parametes I a swept from: | ti |
 Desired rosu
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MNonlinear Analysis

* varables (" differentiated variables

Variable ' Description
Solved varnables:
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Ova

Ovs

avs

Ove

Ov7
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V dal$im kroku se pfesvéd¢ime, ze Dynast vygeneroval spravné matematicky popis nasi ulohy.
Kliknéte na menu View a polozku Problem or Submodel Text.
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Otevie se nové okno s matematickym zépisem a vétSinou i s pomocnym oknem s varovanim
o provedenych zménach. Okénko Warning uzaviete volbou Yes (souhlasem s updatem
matematického zapisu).

DYNAST Shell - ss2r_err
File Edit View System Analysis Errors Run Publishing Preferences Window Help
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Warning

g

*SYSTEM: Problem file 'ss2r_err.prb' differs from the related diagram file. Do you
“TR: want to update it now?

TR 0 30; Note that you can undo the update using the Edit-Undo command,

“END; Details:

~
From line 3on
+I11>@int 1,2;
+5C1 > @Scalor 1,3 /0.56;
+5C2 > @Scalor 2,4 /0.12;
+5U1 > @Summator 4,3,5;

Matematicky text by mél vypadat podobné jako na piikladu (viz nasledujici obrazek). Obecn¢ Ize
fici, ze pocet fadkil mezi navéstim *SYSTEM a *TR by mél odpovidat poétu blokli ve schématu.
Mezi navestim *TR a *END jsou uloZené parametry simulace, které 1ze snadno zkontrolovat. Do
tohoto textu nedoporucuji zasahovat.
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*SYSTEM:
Il > @Int 1,2;

5C1 > @Scalor 1,3 f 0.56;
SC2 > @Scalor 2,4 / 0.12;
5U1 > @Summator 4,3,5;
stepl > @step &;

5C3 > @Scalor 6,7 / 0.5;
I2 > @Int 8,1;

DFl > @Difference 7,5,8;
S5C4 > @Scalor 2,out / 0.9;
*IR;

TR 0 30;

PRINT out;

RUN;

*END;

Naésledné ulozte matematicky text do souboru volbou menu File — Save. Nazev souboru je odvozen

automaticky z ndzvu souboru schéma.

Nyni spust'te vypocet simulace v menu Run kliknutim na polozku Run Analysis (nebo na nastrojové

listé ikona se 2 ozubenymi kolecky).

fim DYNAST Shell - ss2r_err
File Edit View System Analysis Errors
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Debug
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0ou Mo user tools defined |
step1 '
: SC3 DE1 12 11

*SYSTEM;
I1 > @Int 1,2;

V ptipadé, Ze schéma obsahuje vétsi pocet prvkil, nez je povoleny limit, otevie se okno, ve kterém
uvidite ¢ervené zdlraznénou informaci o prekroceni limitu (i kolik rovnic je nad limit — v tomto

ptikladu je 1 rovnice/blok nad limit).
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DYNAST Shell - ss2r_err
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# %
# DYNAST - Frees Version #

# $
$###4#4##4 version 3.9.23 - release date July 23, 2008 Fiddd#dies

i Program DYNAST started on February 15, 2021 at 11:05:28

o

*SYSTEM;

I1 > @Int 1,2:

SC1 > @Scalor 1,3 / 0.
SC2 > @Scalor 2,4 / 0.
SU1 > @Summator 4,3,5;
stepl > @step 6:

SC3 > @Scalor 6,7 / 0.5;
12 > @Int 8,1:

DFl > @Difference 7,5,8;
SC4 > @Scalor 2,out / 0.
*TR:

TR 0 30;

PRINT out:

RUN:

*END;

56;
12

o

Pokud v této situaci kliknete na zobrazeni grafu (menu View — Result Plot nebo ikona Plot Result
File) zobrazi se okno s prazdnym grafem.

DYNAST Shell - Plot: ss2r_err

File Edit View Plot Axes Run Preferences Window Help
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There is nothing to plat
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V takové chvili je nutné se vratit do editoru schéma a upravit/piepracovat schéma. Postup pii praci
se opakuje ptesné podle piedchozich krokt.

V ptipadg, ze je vSe v potadku (pocet prvkl ve schéma je v limitu), se po spusténi vypoctu simulace
v menu Run kliknutim na polozku Run Analysis (nebo na nastrojové 1ist¢ ikona se 2 ozubenymi
kolecky) otevie okno s vysledky bez Cervené¢ho fadku. Po prolistovani vysledkli na dolnim konci
souboru naleznete podrobné hldseni o pribéhu simulace. Informace by méla mit nasledujici tvar:

step1
; SC3 DF1 12 11
[ s2een [ el
11| 2-224925e+001 4.179112e+000 j

, 2.284925=+001 4.176476=+000

i

50 2.344525e+001 4.174406=+000

s 2.404925=+001 4.172561=+000
3t 2.464525e4+001 4.171121=+000
C 2.524925=+001 4.16585%=+000
12 2.584525e4+001 4.168505=+000
DH 2.644925=+001 4.168093=+000
o] 2.704525e4+001 4.167505=+000
T 2.764925=+001 4.167013=+000
eo 2.824525e4001 4.166680=+000
rl 2.884925=+001 4.166438=+000
H 2.944525e4001 4.16626%9=+000
3.000000e+001 4.l1l66le5=+000
MAX 4.222094e2+000
MIN 0.000000=+000

NP 75

Statistics: 74 steps, 1l rejected steps, 83 iterations
Order: 2 ] 4 5 (3
Steps: 12 11 28 G 17 0

Number of errors: 0, Number of warnings: 0
Total seconds used up by DYNAST: 0.021
JJ Program DYNAST exited on February 15, 2021 at 12:11:45

v
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Nejdulezitéjsi je 3. fadek odspodu, na kterém je secten pocet chyb a pocet varovani. Vzhledem
k jednoduchosti nasich modelti by tam mélo byt vzdy uvedeno 0 chyb a 0 varovani. Pokud v tomto
stavu zobrazite graf (ikona Plot Result File), vykresli se pfechodova charakteristika tak, jak
ocekavate.
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Uprava schéma pro uSetieni po¢tu prvku
Typické struktury, kde se da usettit jeden blok jsou:
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pouziti integratoru s diferencnimi vstupy

step1 step2
sC1
=N
06
‘ y2=0.6

pouziti parametru scaloru v piedchozim nebo nésledujicim bloku (nelze aplikovat vzdy a vSude)
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SC1 b0=4,30=3,31=2

rovnice modelu: 2%+3*y=4"u

nahrada modelu 1. fadu se 4 bloky jednim blokem s koeficienty (koeficienty modelu se musi
vypocitat pfi upraveé rovnice)

sSCc2 DF1 | 12 TRFC21
=
E |/ + 3 =R
£l 5 TRF2 £
512 ;f coef.
2 9| 5035.9130.3014.3123.8232
su1 <:|
+
- 32 sca
= ] ol rovnice modelu: 27y"+3%y+4*y=5"u
|
4/2

nahrada modelu 2. fadu jednim blokem s koeficienty
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nahrada PID regulatoru s rozdilovym ¢lenem jednim blokem s parametry
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