SPS a VOS Chomutov Laboratof automatizace

PLC TSX Nano — Dvoupolohovy regulator

Navrhnéte program pro dvoupolohovou regulaci napéti (méfené V-metrem) na konstantni hodnotu
pomoci funkce PWM. Ovladani funkci programu proved’te pomoci vstupit %10.0 az 4. Program ma
snizovanim a zvySovanim hodnoty PWM udrzovat zddanou hodnotu napéti. Detekci pozadované
hodnoty zajiStuje senzor ptipojeny na vstup %I0.8. Nastaveni pozadované hodnoty W je dané
pevné nastavenym ovladacim potenciometrem. Spojité ovladani napéti realizuje funkce PWM na
binarnim vystupu %Q0.0. Zméite regulacni pochod a jeho parametry (max. pfekmit, rozkmit,
Cetnost spinani, uréete pozadovanou hodnotu).

Na laboratorni cviceni si pfineste vSechny dostupné zdroje informaci. Pfedevsim tyto pokyny.

Ve zpravé uved’te: tabulku vyznamu pouzitych proménnych, situaéni schéma regulac¢niho
obvodu, vypis programu s komentafi linii S nastavenim vsech pouzitych funkénich bloki. V zavéru
vyhodnotte — odborné posud’te chovani/kvalitu ziskané regulace (piesnost, rychlost).

Pokyny:

- analogovy vystup akéni veli¢iny regulatoru je realizovan pomoci funkce PWM (PWM defaultné
ovlada vystup 20Q0.0) a je ptipojen k V-metru, kde pozorujeme pribéh,

- funkce PWM je ve vybéru funkei pfistupnym z nastrojové listy (Shift + F7),

- blok funkce PWM je nutné nakonfigurovat na nejvyssi pracovni frekvenci v nasobcich 100 (nebo
jinych), aby V-metr mél plynulou reakci bez kmitani ruéky a stiida se ovladala v procentech (nebo
v jinych hodnotéach procent),

- pozadovana hodnota je pevné nastavena a jeji nastaveni je soucasti snimace polohy, ktery
obsahuje i rozdilovy ¢len, takze vystupnim signalem snimace je signal regula¢ni odchylky e,

- regulacni odchylka e je pfipojena na vstupni signal %010.8, ktery indikuje stav, kdy poloha rucicky
je mensi nez pozadovana (pro Y<W e = 1),

- program po startu musi postupné se zvolenym krokem a zvolenou rychlosti zvétSovat hodnotu
procent od 0 do okamziku, kdy se vstupni signal vypne (pro Y>W e = 0) tj. poloha ruci¢ky je jiz
vEtsi nez pozadovana,

- po dosazeni polohy, kdy vstupni signdl pfestane signalizovat, by program mél s menSim krokem
a mensi rychlosti zmenSovat hodnotu procent az do stavu, kdy se vstupni signél sepne, tj. poloha
poklesne pod pozadovanou hodnotu,

- poté program opét s menSim krokem a mens$i rychlosti musi zvySovat hodnotu procent az do
okamziku vypnuti vstupniho signalu,

- ¢innost zmenSovani a zvétSovani hodnoty vystupu odpovida 2polohové regulaci,

- odectéte na V-metru 1. prekmit (max. hodnotu pferegulovani), rozkmit polohy rucicky (rozkmit
napéti), zmé&ite periodu kmitt ru¢iCky (pomoci stopek pro vice kmith — piesnéjsi vysledek)
a urcete stfedni hodnotu (maximum je 24 V pii 100 % PWM). Vsechny hodnoty odeététe v dilcich
stupnice voltmetru a piepoctéte na volty.
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Obr. 1. principialni schéma regula¢niho obvodu s 2polohovou regulaci

pro Y=W jee=1

Automatizace 4. ro¢nik



