SPS a VOS Chomutov Laboratof automatizace

Nelinearni pneumatika

Navrhnéte nepiimé pneumatické ovladani pneupohont s ¢innosti podle zadaného nelinedrniho
harmonogramu s piepinanim fazi.

V referatu uved’te: harmonogram ¢innosti s vazbami, bodem startu se startovaci podminkou a hra-
nicemi fazi (kreslené¢ v off-line SMC PneuDraw, karta Sekvence), schéma ovéfeného obvodu
(kreslené v offline SMC PneuDraw, karta Schema) s doplnénymi dal$imi prvky.

Pokyny:

- nakreslete harmonogram: na kart¢ Sekvence v SMC PneuDraw pomoci funkce ,,Pridat rfadek
zatizeni (symbol na obr. 1.) ptidejte potiebny pocet pohont, délku harmonogramu zkrat'te
pomoci funkce Vlastnosti modelu (pravé kliknuti na harmonogram) na potfebnou délku (vétSinou
6 krokit), harmonogram vytvoite tazenim bodi ze stavu 0 do stavu 1, do harmonogramu vkreslete
logické vazby pomoci funkce ,,Pfidat ¢aru navaznosti* (symbol na obr. 2.), nakonec harmonogram
dopliite o textové popisky (funkce Text),

- nakreslete schéma: na kart¢ Schema v SMC PneuDraw sestavte ze symbolli z knihoven celé
schéma, pouzijte knihovny:

a) Pneumatické linearni pohony — Dvoj¢inné pohony,
b) Mechanicky, ruéné, vzduchem ovladané ventily — 3/2 ventily a 5/2 ventily,

- zjistéte umisténi hranic fazi ¢innosti (tj. vyskyt vrcholti nebo pofadi skupin),

- navrhnéte prepinac fazi podle vzoru na obr. 3., zapojte jej a ovéite jeho ¢innost,

- navrhnéte fazové obvody, zapojte je a ovéite jejich ¢innost,

- obvod dopliite o logiku startu 2 tla¢itky (logika AND) a zastaveni po 5 cyklech (¢ita¢ s odectem),

- obvod dopliite o ¢asovy ¢len na ptislusném misté harmonogramu a ové&ite ¢innost obvodu,

- obvod startu dopliite 0 podtlakovy ¢len (béh jen pii dostateéném tlaku) a ovéite ¢innost obvodu,
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- dalsi informace o navrhu pneumatického obvodu s nelinearnim harmonogramem najdete
v manualu ,,Nelinearni harmonogramy* (webova stranka pfedmétu Automatizace).
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