SPS a VOS Chomutov Laboratof automatizace

PLC — Ovladani s vyuZitim ¢itaci

Navrhnéte program ovladani vystupti PLC s vyuzitim ¢itacl podle zadani. Na laboratorni cviceni si
pfineste vSechny dostupné zdroje informaci. Pfedevsim:

- navod k programu PL7-07, Step7 MikroWIN,

- tyto pokyny K cviceni (ptipadné i k ptedchazejicim cviéenim 101, 102 a 103),

- skripta Automatizace 1 pro A3.

V referatu uved’te: tabulku proménnych, ideové schéma (PLC + zapojeni jeho vstupli a vystupii)
a vypis programu s komentafi jednotlivych linii. Ve vypisu programu musi byt uvedeno nastaveni
pouzitych funkénich blokti (typ a ¢as ¢asovaci, nastaveni ¢itaci, konfigurace cyklickych fadicu).

Pokyny:

- zakladnim obvodem je obvod start-stop, ktery ma nahrazena ovladaci tlacitka Start a Stop
(vétsinou vstupy automatu %I10.X) obecnymi udalostmi (kontakty zistavaji),

- naprogramujte 1 linii s 1 blokem ¢itaée pro ovladani jednoho vystupu (napf. %Q0.2),

- vstupy Citace jsou:

R = Reset — vynuluj pracovni registr (%Cn.V=0),

S = Set — nastav pracovni registr na hodnotu Preset (%Cn.P=X),

CU=CountUp —pfipocti 1 k pracovnimu registru (%Cn.V=%Cn.V+1),

CD = Count Down — odpocti 1 od pracovniho registru (%Cn.V=%Cn.V-1),
- pro doc¢asné testovani ¢itace pouZijte jako vstupni signaly Citace vstupy %10.0 az %10.3,
- vystupy ¢itace jsou:

E = Empty — podteceni pod 0 (registr se vyprazdnil),

D = Done — shoda hodnot v registru Preset %Cn.P a v pracovnim registru %Cn.V,

F = Full — pfeteeni pies 9999 (registr se pieplnil),

- jako docasné vystupy citace pouzijte vystupy %Q0.0 az %Q0.2,

- pomoci rezimu animace Si ovéite ¢innost ¢itace a jeho jednotlivych vstupti a vystupt,

- pro tizeni CitaCe vyuzijte moznosti zachovat stav shoda (je prave aktivni vystup D)
bud’ zastavenim ptichodu vstupnich ¢itanych impulst (napf. rozpinacim kontaktem),
nebo pouzitim vystupniho relé typu Set,

- zméite doCasné signaly %I0.x a %Q0.x na Zadané funkce,

- naprogramujte kompletni ovladani jednoho vystupu tj. kontaktiim pro start a stop ptirad’te
logickou vazbu na udalost (vstup PLC %I0.x nebo vystupni relé ¢itach %Mx), kterd uvadi
vystup do dan¢ho stavu,

- vyfeste spravnou logiku vyresetovani ¢itact (vychozi stav pred kazdou pocitanou sérii impulsit),

- oveite ¢innost programu pro ovladani jednoho vystupu,

- rozviite program pro dalsi vystupy,

- ovérujte ¢innost linii pomoci reZimu animace.

Pozn.: u PLC typu Simatic Citae pracuji mirné odlisn€. Vystup bloku (stejné u ¢itace nahoru
CountUp, tak u ¢itace dolu CountDown) je nahrazen zabudovanym vystupnim relé, které reaguje na
shodu prednastavenych a nacitanych impulsi a jeho kontakty jsou oznaceny nazvem Citace
(napt. C0O, C1 apod.). Cita¢ se po napoéitani prednastaveného poétu impulsii zastavi na zadané
hodnoté¢ a nepokracuje v pocitani (i kdyz ptichazi dalsi impulsy) a jeho vystup je sepnut.
V oznaceni systémovych nazvl se vynechava znak procento (10.0, Q0.1, M0.0). Pomocné relé M se
oznacuje bitem portu tj. Mport.bit pficemz port <0,32000> a bit <0,7>.
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